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Installation Guide

@ Electrical connections: @ Loop connectors; @ Auxiliary power
supply connectors; ® Input connectors; @ DIP Switches;
® Status LED; ® Resistor (alarm 2); @ Resistor (alarm 1);
Resistor (standby).

DESCRIPTION

The KAL460 provides a remote input to an analogue fire detection
system. The input signal is constantly monitored and its status
communicated to the fire panel. The module has five possible
states: standby, open-circuit, short-circuit, alarm 1 and alarm 2.

The input does not have polarity and may be activated by closing
or opening a potential free contact (depending on the module
configuration).

The status LED is lit constantly during alarm.

INSTALLATION

A\

For general guidelines on fire system planning,
design, installation, commissioning, use and
maintenance refer to the EN54-14 (2001) standard
and local regulations.

The module is designed for cabinet installation and must be
protected against environmental agents. The power supply should
be disconnected during installation.

The 24 V power supply can be taken from the loop or from an
auxiliary power source.

If more than 10 KAL400 series modules are connected to a loop,
an auxiliary power supply is recommended. Always verify large
installations using the loop load calculator to confirm that enough
power is available on the loop.

Power supply configuration

To set the module power supply remove the unit cover and
configure jumpers JMP1 and JMP2. See Figure 2: power supply
jumper configuration.

Figure 2: power supply jumper configuration
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Loop powered. 24 VDC auxiliary power supply.
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Do not connect a 24 VDC auxiliary power supply to
the module if power is supplied by the loop.

Input configuration

Use DIP switch 8 to configure the input signal:

o If set to ON the module operates as Normally Closed (NC).
o If set to OFF the module operates as Normally Open (NO).

In the first case input is in quiescent mode when electrical contacts
are connected and it is activated when contact is removed.

In the second case input is in quiescent mode when electrical
contacts are not connected and it is activated when they are short-
circuited.

Resistor configuration

Three resistors are provided to program the system, each
corresponding to a different state: 270KQ (standby), 100KQ (alarm
1) and 37KQ (alarm 2). The maximum tolerance range is 5%. See
Figure @ for resistor connection.

Addressing

Each module requires a numeric address between 128 and 253 for
identification purposes. This is set using DIP switches 1-7 (see
Table 1: DIP switch address settings). DIP switch 8 is used to
configure the input signal.

MAINTENANCE AND TESTING

Basic maintenance is reduced to a yearly inspection. Do not
modify internal wiring or circuitry.

To test the module feed an input signal to the unit and check the
activation message is displayed in the control panel.

If the status LED and control panel fail to indicate the test all
connections should be checked and the module address verified.

TECHNICAL SPECIFICATIONS

Operating Voltage .........ccceiuieiieiiieie e 22 -38VDC
Current consumption at 24 VDC (quiescent) ...........c.ccue...... 110 pA
Current consumption at 35 VDC (quiescent) ..........cc.ccoueneee. 135 pA
Current consumption (alarm) .........ccccceeveeeveereeeeeeereenene <10.0 mA

Current consumption - 24 VDC aux. supply (quiescent)....... 200 pA

Current consumption - 24 VDC aux. supply (alarm) ........... <50 mA
Current consumption - loop powered (quiescent) ................... 750 HA
Current consumption - loop powered (alarm)...........c.......... < 3.6 mA
Operating temperature .........cc.ccoceeiiiiienieiieeseeeee -10°C to 50°C
Storage temperature ..........coocoeeeiie e -10°C to 70°C
Relative humidity ..........ccooiiiiiii 95% max
DiMeNSIONS.......coiiiiiiiiiie e 117 x 80 x 44 mm
Guia de Instalacion ®

@ Conexionado eléctrico: @ Conectores de bucle; @ Conectores
de alimentacion auxiliar, ® Conectores de entrada;
@ Microinterruptores; ® Piloto indicador; ® Resistencia (alarma
2); @ Resistencia (alarma 1); ® Resistencia (reposo).

DESCRIPCION

El KAL460 dispone una entrada remota a una central de control e
indicacién analégica. La sefial de entrada esta vigilida
constantemente y su estado communicado a la central. El médulo
tiene 5 estados posibles: reposo, circuito abierto, cotocircuito,
alarma 1y alarma 2.

La entrada no tiene polaridad y se puede activarla cerrando o
abriendo un contacto (depende del configuraciéon de la entrada).

El piloto indicador esta encendido continuamente en alarma.

INSTALACION

Para informacién sobre el disefio, instalacién, uso y
mantenimiento del sistema, aconsejamos seguir la

norma EN 54-14 (2001) y normas locales.

El moédulo esta pensado para ser instalado en el interior de
cualquier armario o caja de la instalacién correspondiente y con
proteccion frente agentes medioambientales. El proceso de
instalacion debe ser realizado con toda la instalacion sin
alimentacion.

La alimentacion de 24 V puede tomarse del bucle o de una fuente
de alimentacion auxiliar.

Si el bucle tiene mas que 10 mddulos de la serie KAL400 es
aconsejable alimentar el médulo con un alimentaciéon auxiliar 24
VDC. Siempre verificar las instalaciones grandes con el programa
de calculo de carga del bucle para confirmar que la alimentacién
es suficiente.

Configuracion de la alimentacion

Para configurar la alimentacion del modulo extraiga la tapa
superior mediante los dos tornillos y configurar los Jumpers JMP1
y JMP2 segun la alimentacién deseada. Ver Figura 2:
Configuracion de la alimentacion.

Figura 2: Configuracién de la alimentacién

JMP2 L] 1 JMP2
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Alimentacion a través Alimentacion auxiliar 24 VDC.

del bucle.

No conectar una fuente de alimentacion auxiliar
24 VDC al médulo si esta configurado para
alimentacién a través del bucle.

Configuracion de la entrada
El microinterruptor 8 sirve para configurar la entrada:

e Si esta configurado ON el moédulo funciona como
Normalmente Cerrado (NC).

e Si esta configurado OFF el mdédulo funciona como
Normalmente Abierto (NA).

En el primer caso la entrada esta en reposo cuando los contactos
electronicos estan conectado y activado cuando un contacto esta
quitado.

En el segundo caso la entrada esta en reposo cuando los
contactos electronicos no estan conectados y activado cuando un
cortocircuito esta provocado.

Configuracion de resistencias

Se suministran 3 resistencias para programar el sistema, que
corresponden a diferentes estados: 270KQ (reposo), 100KQ
(alarma 1) and 37KQ (alarma 2).

Asignacion de la direccién

Cada modulo tiene que estar identificado con una direccion
numeérica entre 128 y 253. Esta direccion puede ser asignada
utilizando los microinterruptores 1-7. Ver Tabla 1: Configuracion
del microinterruptor. El microinterruptor 8 esta reservado para el
configuracion de la entrada.

MANTENIMIENTO Y PRUEBAS

El mantenimiento del dispositivo consistira en una inspeccion
visual anualmente. No debera manipularse el interior del médulo.
Para probar se transmite una sefial al dispositivo y comprobar que
el mensaje de activacion sale en la central.

Si el piloto indicador y la central de la instalaciéon no indican la

prueba comprobar las conexiones y verificar la direccién del
modulo.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Tension de alimentacion ...,
Corriente de consumo 24 VDC (reposo)
Corriente de consumo 35 VDC (reposo)
Corriente de consumo (alarma)...........cccoeeeeerieeeenieeeninnn.

Corriente de consumo - 24 VDC alim. aux. (reposo) .............. 200 pA
Corriente de consumo - 24 VDC alim. aux. (alarma) .
Corriente de consumo - alim. bucle (repos0) ..........ccceveereene
Corriente de consumo - alim. bucle (alarma) ......................




Temperatura de trabajo..........ccccoeiieeiiiei i, -10°C a 50°C

Temperatura de almacenado...........ccceeevveivieieeeeeecinnes -10°C a 70°C
Humedad relativa maxima ..........ccccoeevviiereeieiiiiieee e 95% max
DiMENSIONES.....cceeiiiiiiiiee et 117 x 80 x 44 mm
Guida all'installazione @

@ Connessioni elettriche: @ Morsetti linea Loop; @ Morsetti
alimentazione ausiliaria; ® Morsetti ingresso logico;

@ Commutatori DIP-switch; ® LED di stato; ® Resistenza 37KQ
(allarme 2); @ Resistenza 100KQ (allarme 1); ® Resistenza
270KQ (riposo).

DESCRIZIONE

I modulo KAL460 fornisce un ingresso remoto per un sistema
antincendio analogico. Il segnale di ingresso viene monitorato
costantemente e il suo stato viene comunicato alla centrale
antincendio. Il modulo gestisce 5 possibili stati: riposo, circuito
aperto, cortocircuito, allarme 1 e allarme 2.

L'ingresso non ha polarita e pud essere attivato aprendo o
chiudendo un contatto a potenziale zero (in base alla
configurazione del modulo).

Il LED di stato € acceso in modo continuo durante I'allarme.
INSTALLAZIONE
Per istruzioni generali su organizzazione,
progettazione, installazione, messa in servizio, uso
e manutenzione di sistemi antincendio, consultare
le normative standard e locali EN54-14 (2001).

Il modulo & progettato per l'installazione all'interno di un armadietto
o in qualsiasi scatola di derivazione e deve essere protetto dagli
agenti atmosferici. Durante linstallazione & necessario che
I'alimentazione sia scollegata.

L'alimentazione 24 V pud essere fornita direttamente dalla linea
loop o da un alimentatore ausiliario.

Se piu di 10 moduli serie KAL400 sono collegati allo stesso Loop,
si raccomanda [I'utilizzo di un alimentatore ausiliario. Nelle
installazioni di grandi dimensioni verificare sempre, utilizzando il
programma di calcolo specifico, il carico del Loop, per assicurarsi
che I'alimentazione sia sufficiente.

Configurazione alimentazione

Per configurare la modalita di alimentazione del modulo, rimuovere
il coperchio dell'unita e configurare i ponticelli JMP1 e JMP2.
Vedere la figura 2: configurazione dei ponticelli alimentazioni.

Figura 2: configurazione ponticelli alimentazione

JMP2 . 1 JMP2
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Alimentazione dal Loop.  Alimentazione ausiliaria 24 VV CC.

Non collegare un alimentatore ausiliario 24 VCC
al modulo se ¢ stato configurato per ricevere
I'alimentazione dal Loop.

Configurazione ingresso

Utilizzare il commutatore DIP-switch n.8 per configurare il segnale

di ingresso:

e Se é impostato su ON, lingresso del modulo opera come
Normalmente chiuso (NC).

e Se ¢ impostato su OFF, l'ingresso del modulo opera come
Normalmente aperto (NA).

Nel primo caso, l'ingresso € in modalita di riposo quando il contatto

elettrico & chiuso e viene attivato quando il contatto si apre.

Nel secondo caso, lingresso & in modalita di riposo quando il
contatto elettrico € aperto e viene attivato quando il contatto si
chiude.

Installazione delle resistenze

Con questo modulo vengono fornite 3 resistenze per gestire i
differenti stati: 270KQ (riposo), 100KQ (allarme 1) e 37KQ(allarme

2). La massima tolleranza consentita € del 5%. Vedere la
Figura @ per il collegamento delle resistenze.

Indirizzamento

Ogni modulo richiede un indirizzo numerico compreso fra 128 e
253 per essere identificato dalla centrale. L'indirizzo si imposta
tramite i commutatori DIP-switch da 1 a 7 (vedere Tabella 1:
Impostazione indirizzi sui commutatori DIP-switch). Utilizzare il
commutatore DIP-switch n. 8 per configurare il contatto di
ingresso.

MANUTENZIONE E TEST

La manutenzione di base richiede un'ispezione annuale. Non
modificare/manipolare i cablaggi o i circuiti interni.

Per provare il modulo, agire sul segnale (contatto) di ingresso
dellunita e verificare che il messaggio di attivazione sia
visualizzato sulla centrale antincendio.

Se il LED di stato e la centrale non indica la condizione di allarme
durante il test, verificare tutti i collegamenti e I'indirizzo del modulo.

SPECIFICHE TECNICHE

Tensione di funzionamento ..............c.ccociiiiiiiiicie 22-38V CC
Consumo corrente @ 24 V CC (@ POSO) .....cooveveereererererenas 110 pA
Consumo corrente @ 35 V CC (@ MPOS0) .....evereereeuereeneeneanenns 135 pA
Consumo corrente (allarme)..........cccceeveeeeeeeiiesresieeeeees <10 mA
Consumo corrente a 24 V CC alim. ausiliaria (a riposo)........ 200 pA

Consumo corrente a 24 V CC alim. ausiliaria (allarme)...... <50 mA

Consumo corrente - alim. dal Loop (a ripos0).........ccccceenueenne 750 A
Consumo corrente - alim. dal Loop (allarme)............ccc........ <3,6 mA
Temperatura di funzionamento ............cccceveeeninen. Da -10°C a 50°C
Temperatura di StocCaggio........eeeruveeeriereenieeeeinen. Da -10°C a 70°C
Umidita relativa............cooooiiiiii Max 95%
DIimMeNnSioNi........ccoveviiiiiiiiicc e 117 x 80 x 44 mm
Guia de Instalacao ®

@ Ligagdes eléctricas: @ Terminais de ligagdo do loop;
@ Terminais de ligagédo da alimentagéo auxiliar; ® Terminais de
ligagdo da input ; @ DIP Switches; ® LED de estado; ®
Resisténcia (alarme 2); @ Resisténcia (alarme 1); Resisténcia
(standby).

DESCRIGAO

O KAL460 fornece uma input remota para um sistema de
deteccdo de incéndios analdgico. O sinal da input esta
constantemente a ser monitorizado e o seu estado é comunicado
ao painel de incéndio. O mdédulo possui cinco estados possiveis:
standby, circuito aberto, circuito fechado, alarme 1 e alarme 2.

A input ndo tem polaridade e pode ser activada fechando ou
abrindo um contacto livre de potencial (dependendo da
configuragdo do médulo).

O LED de estado esta constantemente aceso durante o alarme.

INSTALAGAO

Para directrizes gerais sobre planeamento,
design, instalagdo, comissionamento, utilizagdo e
manutencgéo de sistemas de incéndio, consulte a
norma EN54-14 (2001) e os regulamentos locais.
O mddulo é concebido para instalar em caixas ou armarios e deve
ficar ao abrigo dos agentes ambientais. A alimentagdo deve ser
desligada durante a instalagao.

A alimentagéo de 24 V pode ser obtida a partir do loop ou de uma
fonte de alimentagao auxiliar.

Se forem ligados a um loop mais de 10 médulos da série KAL400,
recomenda-se a instalagdo de uma fonte de alimentagéo auxiliar.
Verifigue sempre as instalagdes de grandes dimensdes utilizando
o calculador de carga do loop para confirmar se a alimentagdo do
loop é suficiente.




Configuragao da alimentagao

Para regular a alimentacdo do médulo, retire a tampa da unidade
e configure os jumpers JMP1 e JMP2. Ver a Figura 2
Configuragdo do jumper (alimentacéo eléctrica).

Figura 2: Configuragéo do jumper (alimentagdo eléctrica)

JMP2 L] 1 JMP2

o [

Alimentado por loop. Alimentacgao auxiliar de 24 VDC.

Na&o ligue uma alimentagao auxiliar de 24 VDC ao
madulo se a energia for fornecida pelo loop.
Configuragao da input
Utilize o DIP switch 8 para configurar o sinal da input:
e Se estiver configurado para ON, o mdédulo funciona como
Normally Closed (NC) (Normalmente fechado).
e Se estiver configurado para OFF, o modulo funciona como
Normally Open (NA) (Normalmente aberto).
No primeiro caso, a input estd no modo de repouso quando o
contacto esta fechado e é activada quando o contacto é removido.
No segundo caso, a input estda no modo de repouso quando o
contacto esta aberto e é activada quando sofrem um curto-circuito.
Configuragao das resisténcias

Séo fornecidas trés resisténcias para configuragdo do sistema,
cada uma correspondente a um estado diferente: 270KQ
(standby), 100KQ (alarme 1) e 37KQ (alarme 2). A tolerancia
méxima é de 5%. Para a ligagdo das resisténcias ver a Figura @.

Enderegcamento

Cada médulo tem que ter um enderego numérico entre 128 e 253
para ser identificado na central. A configuragéo é feita com os DIP
swiches 1-7 (ver Tabela 1: Configuragbes de DIP switches). O DIP
switch 8 é utilizado para configurar o sinal de input.

MANUTENGAO E TESTES

A manutengdo de base limita-se a uma inspecgdo anual.
Nao modifique as ligagdes internas nem os circuitos.

Para testar o médulo, passe um sinal de input a unidade
e verifique se a mensagem de activagédo é apresentada no painel
de controlo.

Se o LED de estado e o painel de controlo ndo assinalarem o
teste, devem ser inspeccionadas todas as ligacdes e o endereco
do mddulo.

ESPECIFICAGOES TECNICAS

Tensa0 de OPEraga0 .......ccuveeveeeerieieeerieeeeieeeeereeesaeeeens 22 -38VDC
Consumo de corrente a 24 VDC (repouS0)..........cervevereevennne 110 A
Consumo de corrente a 35 VDC (repouso)..........c..cceveevenie.. 135 pA
Consumo de corrente (alarme) .........ccocceeveeeiienieenieieene < 10,0 mA
Consumo de corrente - Alimentagdo aux. de 24 VDC

(FEPOUSO) ...ttt ettt sttt ettt a e ene e 200 pA
Consumo de corrente - Alimentacgdo aux. de 24 VDC

(A1AIME) .. <50 mA
Consumo de corrente — alimentagao por loop (repouso)........ 750 pA
Consumo de corrente — alimentagéo por loop (alarme)....... < 3,6 mA
Temperatura de funcionamento ...........cccceeeeeiecnecenenne -10°C a 50°C
Temperatura de armazenamento... ..-10°C a 70°C
Humidade relativa ...........ooceriiiiii e 95% max.
DIMENSOES .....evveeiiiiieiiee e 117 x 80 x 44 mm

Installationsanleitung @

@ Elektrische Verbindungen: @ Ringleitungsanschliisse, @ Zus.
Versorgungsspannung, @ Eingédnge, @ DIP-Schalter, ® Status-
LED, ® Widerstand (Alarm 2), @ Widerstand (Alarm 1),
Widerstand (Standby).

BESCHREIBUNG

Das KAL460 besitzt einen Uberwachten Eingang, dessen Status
an die Zentrale gemeldet wird. Das Modul wertet finf
verschiedene Zustande aus: Passiv, Offen, Kurzschluss, Alarm 1
und Alarm 2.

Der Eingang besitzt keine Polaritdt und kann durch das Offnen
oder SchlieBen eines potenzialfreien Kontakts (je nach
Programmierung) aktiviert werden.

Bei einem Alarm leuchtet die Status-LED konstant auf.

INSTALLATION

Allgemeine Richtlinien fiir das Planen, Ausarbeiten,
Installieren, Inbetriebnahme, Benutzen und Warten
von Brandmeldeanlagen finden Sie in der Norm
EN54-14 (2001) sowie in den 6rtlichen Vorschriften.
Das Modul ist fiir die Schaltschrankinstallation konzipiert und muss
vor schadlichen Umwelteinflissen geschutzt werden. Wahrend der
Installation muss das Netzteil vom Stromnetz getrennt bleiben.

Die 24 V-Versorgung kann der Ringleitung oder einem
Zusatznetzteil entnommen werden.

Wenn mehr als 10 KAL400-Module in einer Ringleitung
angeschlossen sind, ist ein zusatzliches Netzteil zu empfehlen.
Uberpriifen Sie umfangreiche Installationen immer mit dem Loop
Load Calculator (Programm zur Berechnung des zulassigen
Spannungsabfalls auf der Ringleitung), damit dafir gesorgt ist,
dass der Ring mit ausreichend Energie versorgt wird.

Programmierung der Versorgungsspannung

Zum Einstellen der Energieversorgung am Modul nehmen Sie den
Gehausedeckel ab, und stellen Sie die Steckbricken JMP1 und
JMP2 wie folgt ein. Vgl. Abbildung 2: Programmierung der
Versorgungsspannung Uber Steckbriicken

Abbildung 2: Programmierung der Versorgungsspannung (iber
Steckbriicken

JMP2 L] 1 JMP2

o [

Versorgung Uber die
Ringleitung.

Auf keinen Fall ein 24 VDC-Zusatznetzteil an das
Modul anschlieen, wenn es tber den Ring mit

Strom versorgt wird.

Speisung uber zusatzliches 24
VDC Netzteil

Programmierung des Eingangs
Zum Programmieren des Eingangssignals dient DIP-Schalter 8.

e Steht der Schalter auf ON, arbeitet das Modul mit normal
geschlossenem Kontakt (NC).

o Steht er auf OFF, arbeitet das Modul mit normal geo6ffnetem
Kontakt (NO).

Im ersten Fall befindet sich der Eingang im Ruhezustand, wenn
die Kontakte geschlossen sind. Sobald die Kontakte geoffnet
werden, wird der Eingang aktiviert.

Im zweiten Fall befindet sich der Eingang im Ruhezustand, wenn

die Kontakte gedffnet sind. Sobald die Kontakte geschlossen
werden, wird der Eingang aktiviert.

Widerstandsauswertung

Je nach GroRRe des Widerstands wird ein anderer Zustand am
Eingang ausgewertet: 270 KQ (Passiv), 100 KQ (Alarm 1) und 37
KQ (Alarm 2). Der maximale Toleranzbereich betragt 5 %.
Widerstandsbeschaltung, siehe Abbildung 1.




Adressierung

Zur ordnungsgemaRen Identifizierung ist fir jedes Modul eine
numerische Adresse zwischen 128 und 253 erforderlich. Diese
wird mithilfe der DIP-Schalter 1-7 festgelegt (siehe Tabelle 1, DIP-
Schalter fiir Adresseinstellungen). Zum Programmieren des
Eingangssignals dient DIP-Schalter 8.

WARTUNG UND TESTS

Der grundsatzliche Wartungsaufwand beschrankt sich auf eine
alljahrliche Inspektion. Die Innenverdrahtung oder die Elektronik
durfen nicht verandert werden.

Zum Testen des Moduls muss dem Gerat ein Eingangssignal
zugefuhrt werden. Dabei die Aktivierungsmeldung kontrollieren,
die in der Zentrale angezeigt wird.

Wenn der Test nicht lber die Status-LED und der Zentrale
angezeigt wird, sollten alle Verbindungen sowie die Moduladresse
Uberprift werden.

TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung

Stromaufnahme bei 24 VDC (Ruhezustand)..............c.......... 110 pA
Stromaufnahme bei 35 VDC (Ruhezustand)...........cc.cccc..e... 135 pA
Stromaufnahme (Alarmzustand) .........ccoccceeiiieniiieeniieene <10,0 mA
Stromaufnahme - 24 VDC Uber zus. Netzteil
(RUNEZUSTANA).....eveieeieiieic e 200 pA
Stromaufnahme - 24 VDC Uber zus. Netzteil

(AlArMZUSLANA) ....ooiieie e

Stromaufnahme — Uiber Ringleitung (Ruhezustand)....
Stromaufnahme - iber Ringleitung (Alarmzustand)

Betriebstemperatur...........ccccoevciii i, -10 °C bis 50 °C
Lagertemperatur..........ccccoveiriiiniiiieesecceee e -10 °C bis 70 °C
Relative Luftfeuchtigkeit...........c.ccoiiiiiiiiiiiiieeee 95% max
MaRE ... 117 x 80 x 44 mm
Installatiehandleiding @

@ Elektrische aansluitingen: @ Lusconnectoren; @ Connectoren
voor externe voeding; ® Ingangsconnectoren; @ DIP-
schakelaars; ® StatusLED; ® Weerstand (alarm 2);
@ Weerstand (alarm 1); ® Weerstand (standby).

BESCHRIJVING

De KAL460 maakt een externe ingang naar een analoog
brandmeldsysteem mogelijk. Het ingangssignaal wordt continu
bewaakt en de status ervan wordt doorgegeven naar het
brandmeldpaneel. De module heeft vijf mogelijke statussen:
standby, open circuit, kortgesloten circuit, alarm 1 en alarm 2.

De ingang heeft geen polariteit en kan worden geactiveerd door
een potentiaalvrij contact te sluiten of openen (afthankelijk van de
moduleconfiguratie).

De statusLED brandt tijdens een alarm continu.

INSTALLATIE

Raadpleeg de norm EN54-14 (2001), NEN2535 en
de plaatselijke regelgeving voor algemene richtlijnen
om brandsystemen te plannen, te ontwerpen, te
installeren, in werking te stellen, te gebruiken en te
onderhouden.

De module is ontworpen voor installatie in een kast en moet tegen
omgevingsinvioeden worden beschermd. De voeding moet tijdens
de installatie worden losgekoppeld.

De voeding van 24 V kan worden betrokken uit de lus of uit een
externe voeding.

Als er meer dan tien KAL400-modulen in een lus zijn opgenomen,
wordt een externe voeding aangeraden. Controleer bij grote
installaties altijd met de calculator of er voldoende stroom op de
lus beschikbaar is.

Voedingsconfiguratie

Als u de voeding wilt instellen, verwijdert u het deksel van de
module en configureert u de jumpers JMP1 en JMP2. Zie
Afbeelding 2: jumperconfiguratie voor voeding.

Afbeelding 2: jumperconfiguratie voor voeding

JMP2 L] 1 JMP2

o [

Stroom via lus. Externe voeding van 24 V

gelijkstroom.

Sluit geen externe voeding van 24 V gelijkstroom aan
als de module via de lus gevoed wordt.
Ingangsconfiguratie
Gebruik DIP-schakelaar 8 om het ingangssignaal te configureren.

e Als de schakelaar op AAN staat, werkt de module als
Normaal gesloten (NC).

o Als de schakelaar op UIT staat, werkt de module als Normaal
open (NC).

In het eerste geval is de ingang in de ruststand wanneer de

contacten worden aangesloten en wordt de ingang geactiveerd

wanneer het contact wordt verwijderd.

In het tweede geval is de ingang in de ruststand wanneer de
contacten niet worden aangesloten en wordt de ingang
geactiveerd wanneer de contacten worden kortgesloten.

Weerstandsconfiguratie

Er zijn drie weerstanden voorzien om het systeem te
programmeren. Deze weerstanden komen elk overeen met een
aparte toestand: 270 kQ (standby), 100 kQ (alarm 1) en 37 kQ
(alarm 2). Het maximale tolerantiebereik is 5%. Zie Afbeelding 1
om een weerstand aan te sluiten.

Adressering

Aan elke module moet om identificatieredenen een numeriek
adres tussen 128 en 253 worden toegewezen. Dit adres wordt
ingesteld met DIP-schakelaars 1-7 (zie Tabel 1: adresinstellingen
voor DIP-schakelaars). DIP-schakelaar 8 wordt gebruikt om het
ingangssignaal te configureren.

ONDERHOUD EN TESTS

Het onderhoud is beperkt tot een jaarlijkse inspectie. Wijzig nooit
de interne bedrading of circuits.

Als u de module wilt testen, voert u een ingangssignaal naar de
module en controleert u het activeringsbericht dat op het
controlepaneel wordt weergegeven.

Als de statusLED en het controlepaneel hier niet op reageren,
moet u alle verbindingen en het moduleadres testen.

TECHNISCHE SPECIFICATIES

Bedrijfsspanning.........cccocceiiieiiiii e 22 -38VDC
Stroomverbruik bij 24 VDC (rusttoestand) ...110 pA
Stroomverbruik bij 35 VDC (rusttoestand).............cccoeerueeae 135 pA
Stroomverbruik (alarm)..........cccoeiiiiiiiiee e <10,0 mA
Stroomverbruik - externe voeding van 24 VDC

(ruSttOEStANG) ..o 200 pA
Stroomverbruik - externe voeding van 24 VDC (alarm) ........ <50 mA
Stroomverbruik - stroom via lus (rusttoestand) .............c........ 750 pA
Stroomverbruik - stroom via lus (alarm) .........ccccoceenevrncene <3,6 mA
Omgevingstemperatuur..........cccocouveieenieenieenie e -10°C tot 50°C
Opslagtemperatuur:...........cooooeeeiiiiiiiiieeeee e -10°C tot 70°C
Relatieve luchtvochtigheid...............cccooiiii 95% max
AfMEtINGEN ..o 117 x 80 x 44 mm




PyKoBOACTBO MO YCTaHOBKE

® Onextpuueckne coeauHerns: @D  Pasbembl  wneiida;
@ PasbeMbl BCoMoraTenbHOro ncTouHuka nutamns; @ BxoaHble
pasbembl; @ Mepekniovatenu DIP; ® WugukaTop COCTOSIHUS
® Pesucrop (Tpesora 2); @ Pesunctop (Tpesora 1); ® Peauctop
(cocTosiHue nokos).

OnNUCAHUE

KAL460 ocHalleH wnengHbIM BXOAOM 4151 aHarnoroBou CUCTEMbI
noxapHown curHanusaumm. BxogHoi  curHan NOCTOSIHHO
KOHTPOINMUPYETCS, U €ro COCTOsIHME OTODOpaXkaeTcs Ha MOXapHOWN
naHenu. CylecTByeT nsATb COCTOSIHUIA, B KOTOPbIX MOXET
HaxoOWTbCs MOAYMb: OXWAaHWe, OOpbIB B LEMU, KOPOTKOe
3amblkaHue, TpeBora 1 1 Tpesora 2.

Bxog He ob6nagaer MoOMSpHOCTbIO M MO3TOMY MOXeT OblTb
aKTVBMPOBaH npwu 3aMblkaHUn unm pa3MblKaHUn
6ecnoTeHUManbLHOro KOHTakTa (B 3aBUCUMOCTU OT KOHUrypaumm
Moayns).

B cnyyae TpeBOrM WHAOMKATOP COCTOSIHUSI [OOSKEH ropeTb
MOCTOSIHHO.

YCTAHOBKA

O6uwue pekomeHOayuU o nraHUPo8aHuro,
paspabomke, ycmaHoske, 8800y 8 Oelicmeue,
aKCrTyamayuu U mexHu4eckomMy obCryXusaHuro
cucmeMsbl MoxapHoOU cusHanu3ayuu MOXHo Halimu
cmaHdapme EN54-14 (2001) u riokanbHbIX HOpMax.

Mopynb npegHasHayeH Ansi YyCTaHOBKW B KOPryCe, MO3TOMY €ro
HeobxoauMOo 3awymLLaTe OT BO3AENCTBUSI OKpyxatoLlen cpeabl. B
npoLiecce yCTaHOBKU MUTaHWe HEOBXOAMMO OTKMOUUT.

MutaHne 24 B MoOxHO nogatb u3 wneindpa wnm  wm3
BCMOMOraTenbHOro UCTOYHUKA NUTAHUSI.

Ecnu k wnendy nogkniodeHo 6onee 10 moaynen cepumn KAL400,
pEKOMEHAYETCS MCMONb30BaTbh BCMOMOraTenbHbI 61Ok NUTaHUS.
Bonbline cuctembl Bcerga HeobxoaMMO NPOBEPSTb C MOMOLLbIO
KanbKynaTopa Harpy3ku Ha wwnend Ans noaATBEPXAEHUs! TOro, YTo
YPOBEHb HarMpsikeHusi B LUNelide SBNSeTCH JOCTATOYHbIM.

HaCTpOﬁKa UCTOYHUKa NUTaHUA

[N HacTpoOMKM UCTOYHMKA MUTaAHWSA MOAYMS CHUMMWTE KPbILKY C
ycTpoctBa W yctaHoBute nepembiikn  JMP1 un JMP2
Hagnexawmm obpasom. CMm. puc 2: ycTaHOBKa Mnepemblyek Anis
VNCTOYHMKA NUTaHWS.

Puc. 2: ycmaHogka nepembidek 07151 UCMOYHUKa NumaHusi

JMP2 . 1 JMP2

e [

BcnomoratenbHbI MCTOYHMK
nutTaHus Ha 24 B nocrt. Toka.

MNutanune ns wnenda.

3anpeluaeTcs NogkNoYaTb BCOMOraTenbHbIN
MCTOYHUK NMUTaHNs Ha 24 B nocT. Toka K Moaynio B
TOM cryvae, ecrnv nuTaHve nogaeTcs us wnemnda.

HaCTpOﬁKa BXOAHOro curHana

[Ina HacTPOWKN BXOOQHOrO cUrHana ucnonb3yeTcs nepeknoyatens
DIP 8.

e [lpn ycraHoBke pexuma ON wmopynb paboTaeT Kak
HopMmanbHO 3aMKHYTbI (NC).

e [lpn ycraHoBke pexuma OFF wMogynb paboTaeT kak
HOpManbHO pa3omMkHyTbIn (NO).

B nepsom Cllydae BXO4 HaxoguUTCA B COCTOAHMM NOKOA, Korga
ONeKTpuYecKne KOHTaKTbl COedUHEHbI. Bxog aKTUBUPYETCA npu
pPa3MblKaHUN KOHTAKTOB.

Bo BTOPOM Clly4yae BXO4 HaxoguTCca B COCTOAHUWM MOKOA, Korga
3NEeKTPUYECKNe KOHTaKTbl He coeauHeHbl. Bxoa aKTuBMpyeTca npu
KOPOTKOM 3aMbIKaHNN KOHTAKTOB.

HacTtpowka pe3uctopoB

[na  nporpamMupoBaHuWs  CUCTeMbl  MPedyCMOTPEeHO  Tpwu
peancTopa, Kaxabli M3 KOTOPbIX COOTBETCTBYET KOHKPETHOMY
pexumy: 270KQ (oxmaaHue), 100KQ (tpesora 1) n 37KQ (Tpesora
2). MakcumanbHoe none ponycka coctaenseT 5%. Kak
NOAKMIoYaTh PE3NCTOPbI, MOKa3aHO Ha pUCyHKe 1.

Appecauus

[na vpeHTUdVWKauUMM Kaxaoro mopynst HeobxoAWMO NPUCBOUTL
eMy u4ucrnoBol agpec B pguanasoHe oT 128 po 253. OH
yCTaHaBnuBaeTcs nomowblo nepeknodatenen DIP 1-7  (cm.
mabnuuy 1: Hacmpolika adpeca C NMOMOWbK Mepekyamenel
DIP). Mepekniovatens DIP 8 wcnonb3yetcs Anst HacTPOWKW
BXOOHOrO curHana.

TEXHWYECKOE OBCNYXUBAHUE U TECTUPOBAHUE

BasoBoe TexHuyeckoe O6CJ'Iy)KVIBaHVIe npegnonaraet TOJIbKO
€XXerogHyro npoBepKy. BHyTpeHHVIe CXeMbl U npoBOAKa He
noanexart NUSMeHeHUHo.

[ns TecTMpoBaHusa Mogynst HEOOXOAUMMO NoAaTb BXOAHOW CUrHarn
Ha YCTPOWCTBO M MpPOBEPUTb, MOSBMIIOCH NN coobLieHne o6
aKTMBaLMN Ha KOHTPOSIbHONM NaHenu.

Ecnu npu aToM Ha WHOMKATOpe COCTOSHUS WM Ha KOHTPOMbHOW
naHenu He oTo6paxaeTcs MPoLecc TeCTUPOBaHMs, Heo6XoauMo
NPOBEPUTL BCE COEAMHEHMUS U YEEAUTLCS B NPaBUIILHOCTY aapeca
MoZyns.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Pabouee HaNPSIKEHME .......ccueereriieeeiiiee e 22 — 38 B nocT. ToKa
MoTpebneHune Toka npu 24 B nocT. Toka

(B COCTOSIHWM MOKOSA) ... ... 110 MkA
MoTpebneHue Toka npu 35 B nocT. Toka

(B COCTOSIHUM TOKOS) ...veveveerenreneeneeveereeseaeseeseesesaesseseseesens 135 MKA
MoTpebneHune Toka (B COCTOSIHUM TPEBOTU) .....cvveeuveeenenne < 10,0 MA
MoTpebneHve Toka — BCoMoraTenbHbIA NCTOYHMK

nUTaHus 24 B nocT. Toka (B COCTOSHUM MOKOS).......c.eevne.. 200 mKkA
MoTpebneHne Toka — BCnoMoraTenbHbIA UCTOYHMK

nuTaHnsa 24 B nocT. Toka (B COCTOSIHUM TPEBOMU) ................. <50 MA
MoTpebneHne Toka — NUTaHWe u3 wremnda

(B COCTOSTHUM MOKOS) ..ttt 750 MKA
MoTpebneHne Toka — NMTaHwe K3 wnenda

(B COCTOSIHUM TPEBOTM) ...t niteeteesiree e eeee s eneee e < 3,6 MA
Paboyast TEMMEPATYPA....ccciueeeeiiiaeriiieeriieeeeiieeeaes oT-10 go +50 °C
TeMnepaTypa XPAHEHMS ... ...cccoueieerieeeniieeenieee e oTt-10 40 70 °C
OTHOCUTENMBHAS BIAKHOCTD ...t sieeeeee e ereesiee e 95% (makc.)
=0T T o) USROS 117 x 80 x 44 mm




Table 1/ Tabla 1/ Tabella1/ Tabela 1/

1234561738 1234561738 1234561738

1234561738

< Y ©
N N N
N N N

-] (-] o
N N (]
- - -
L L L
Z W Z W Z W
o O o O o O

131

ON

OFF

132

ON

OFF

133

ON

OFF

134

ON

OFF

- [ [ v < 2] © N «©
[x¢] [x¢] [x¢] [x¢] (%] (] [x¢] (3]
N N N N N N N N

205
206

N~ - [ <
© N~ N~ N~
- - - -
2] © N [ [<2] o - N
(3] (3] (3] (3] (3] < < <
- - - - - - - -
L L L L L L L L
Z W Z W Z W Z W Z W Z W Z W Z W
o O o O o O o O o O o O o O o O

ON

w

OFF

176

144

ON

OFF




LN

R
AEEbhY
mmmmmmw@

il

ON 156 188 220 252
F
" W b H ” m - EH‘

-




